Portescap

Burstenlose, genutete
DC-Hachmotoren

OOECF mit AuBenrotor

Extrem hohes Drehmoment und reduzierte
Komplexitat in einem flachen Gehause

e Max. Dauerdrehmoment

Der buirstenlose, genutete DC-Flachmotor 90ECF ist der bis 1 Nm
e Gesamtkorperlange 40 mm

. . L . ) e Sensorgesteuerte oder
Dieser Motor verfugt Uber ein leistungsoptimiertes Design, das sensorlose Optionen

neueste — und gréBte — Motor in unserem Flachmotor-Portfolio.

dank seiner AuBenrotorkonfiguration und einer Gesamtlange ¢ 3-phasiger, biirstenloser
. . . . . leich
von 40 mm eine hohe Kraftdichte und ein gleichmaBiges SISICSHOIICIOk

Ausgangsdrehmoment in einem kompakten Gehause liefert.

Der 90ECF bietet die herausragende Fahigkeit, ein maximales * Radantriebe
Dauerdrehmoment von bis zu 1 Nm zu liefern, was ihn zur * Drohnen
idealen Wahl fur Miniaturanwendungen macht, fir die Losungen
mit Direktantrieb erforderlich sind. So kann Motorzubehor

(z. B. Getriebekdpfe) in bestimmten Féllen wegfallen und die

Gesamtkomplexitat des Bewegungssystems wird verringert.

e Militarroboter
¢ Bionik & Exoskelettsysteme

¢ Chirurgische Roboter

e Serviceroboter

¢ Sauerstoffkonzentratoren
Zudem sinken die Gesamtbetriebskosten. o (Bl G e

Die hohen Drehmomente und die kostenoptimierte Ausfuhrung

des 90ECF machen ihn zur idealen Ldsung fur eine Vielzahl « Steckverbinder

medizinischer und industrieller Anwendungen. Dazu gehoren - AT g s T =

Roboteranwendungen wie Radantriebe, Exoskelette, flach, geréndelt, Durchmesser,

Unterwasser-UAV, Sauerstoffkonzentratoren sowie Luft-, LGigE
¢ Spulenmodifikation —

Raumfahrt- und Verteidigungsanwendungen (etwa Drohnen Widerstand und Induktivitzt

und Militarroboter). ¢ Unterschiedliche
Optimierungen —
Geschwindigkeit oder Richtung

e Ohne Hallsensoren

/ Hohes / 40 mm / Konfiguration
Drehmoment Korperlange des AuBenrotors
bis 1 Nm




